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Cher client,

MNous vous remercions d'avolr achetld le Mavigateur GPS MLR 5P24. Avec cel
achal, nous sommes certains que vous bénéficierez d'un excellent service pendant
des années ef gque vous pourrez également apprécier les nombreuses fonctions
disponibles sur cet appareil de haule technologie.

Cependant, si vous constatez la moindre anomalie ou si vous souhailez des
informations lechniques supplémentaires, n'hésitez pas 4 contacter volre revendeur
ou directement la société MLR Electronique.

MNotre site Internet www mirelec.com est aussi 4 votre disposition pour découvrir toute
notrea gamme de produits et services et conpaitre en temps reel toutes les
nouveautes.

Jean Pierre MAQUAIRE
Directeur Général Adjoint
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ATTENTION : NOTES IMPORTANTES

S Cet appareil de navigation de grande précision ne doit pas se substituer aux
méthodes traditionnelles de navigation.

S Le Département de la Défense des Etats — Unis posséde Ia maitrise totale du
systéme, en particulier au niveau de la précision du signal.

= Le raccordement d’un récepteur GPS ou DGPS a4 un périphérique dI:
navigation (pilote automatigue, traceur de route vidéo) ne dispense pas
navigateur de faire preuve de prudence et d’assurer une veille permanente.

bilités vis & vis
= La société MLR et ses distributeurs déclinent toutes responsa
de I:Jﬂliuteur de ces produits en cas de dommages corporels ou incorporels

survenus i celai-ci.
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MLR Electronigue, le 08 novembre 2000

| - PRESENTATION

La récepteur GPS SP24 est un récepteur de radio-positionnement utilisant les
signaux de la constellation NAVSTAR GPS (Global Positioning System). Le
dispositif offre 4 la fols : haute précision, couverture en continu et disponibilité
mondiale.

- DESCRIPTION DE L'EQUIPEMENT

1.1, - ITONDE LAF R

- 1 boltier récapteur avec antenne intégrée.
- 1 laniére.

- 1 fixation velcro.

- 1 notice d'utilisation.

- 1 carte de garantie.

1.2, - CARACTERISTIQUES

RECEPTEUR
FREQUENCE : 1,575 GHz, Code C/A.

TYPE : récapteur 12 canaux paralléles 4 double acquisition et Phaselock™.
AFFICHAGE LCD : écran graphique FSTN rétro-éclairé 100 x 64 pixels,
CLAVIER : rétro-éclairé, 5 touches, dont la touche a 4 flaches.

PRECISION
POSITION HORIZONTALE : 3 métres RMS (2D) sans code SA”.

VITESSE : 0,1 nceud sans code SA®,
ACCELERATION :6g.

* Depuis le 2 mai 2000 le code SA n'est plus activé, le systéme GPS
MAVSTAR est sous le contrdle des autorités américaines qui peuvent sans
préavis activer ou désactiver le code SA. Avec le code 5A aclivé la précision
horizontale est de 25 métres RMS (2D).

MODES
2 DIMENSIONS latitude et longitude & altitude fixée : 3 ou 4 salellites.

MLR Elactronigue - VERSION 1.0 3
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3 DIMENSIONS latitude, longitude et altitude : 4 satellites.
SELECTION AUTOMATIQUE DES SATELLITES

MISE A JOUR DE L'ALMANACH AUTOMATIQUE

AUTO LOCALISATION

PAYS D'UTILISATION

RENQUVELLEMENT DE LA POSITION : 1 fois par seconde.

DACQUISIT P 8:
Démarrage & chaud : 12 secondes

Démarrage a froid : 40 secondes
En Auto - localisation mondiale ;3 minutes

VITESSE MAXIMUM ; 1800 km/heure.

ANTENME : Plate intégrée type patch.

ALIM TION : & piles alcalines type AA ou option alimentation extériaure.
Le S5P24 peut aussi fonctionner avec 4 batteries rechargeables AA.

Al IE: jusqud 36 heures en mode conlinu permanent, jusqua
100 heures en moede économique permanent.

Note : La durée de vie des piles varie de fagon trés significative en fonction
de la température, en particulier pour des piles alcalines lorsque les
températures sont basses. Par basses températures nous vous conseillons
d'utiliser des piles au lithium.

COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE : CE| 945 28me gt 36me gdition
TEMPERATURE DE FONCTIONNEMENT : -15°C a +70°C,

TEMPERATURE DE STOCKAGE : -20°C &4 +70°C.

* ATTENTION : Une exposition directe aux rayons solaires, demiére une vitre,
peul entrainer une augmentation trés importante de la fempérature.

DIMENSIONS : L x Hx P =51 x 150 x 33 mm

POIDS : 240 g avec piles.

MLR Eleclrarigue - VERSION 1.0 & SPX
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HAPI POMIBELES DA
NIVEAU 1
>BIENVENLUE=< : découvrir et version
>POSITION< : position, vitesse, route et altitude
>TRACEUR< : traceur de route et fonction retour
sMENU NIVEALU1 = : configuration de votre appareil
>MAN OVER BOARD=< : homme & la mer
NIVEAU 2
{fonctions niveau 1 + fonctions suivantes)
>ALLER A< : &diter des waypoints, navigation (data, compas, piste) pour aller
& un waypoint de destination
>MENU NIVEAUZ< - configuration de votre appareil
*MARCUE/MOB=< : hommae & la mer, saisie d'une margue de passage
NIVEAU 3
(fonctions niveau 2 + fonction suivante)
>ROUTE< - &diter des routes : navigation (data. compas, piste) pour suivre
une routs

S DIFFERENTS NIV X

FONCTIO INCIPALES

Disponibles dans le niveau 1, le niveau 2 ou le niveau 3

= Logiciel tout en frangais

s Fonction Guide Interne™ pour découvrir I'utilisation sans notice

« Personnalisation avec entrée du nom du propriétaire et protection par code
d'accés

+ Position, latitude, longitude, allitude : coordonnées UTM, GRADES, OSGE,
LAMBERT...

« Grille utilisateur

= 115 formats de carte programmes

+ Format de carte utilisateur

= \fitesse el route sol ou sur le fond

- \Vitesse maximum, vitesse moyenne, temps de parcours el chronometra

+ 500 waypoints avec désignafion par 6 caractéres alpha numériques et choix
d'une ichne parmi 20

« Commentaire jusqu'a 22 caractéres par waypainl

- 20 routes réversibles de 20 waypoints maximum avec longueur totale de la
route

- Cap 4 suivre et distance au waypaoint sélectionné

= Durée trajet el heure d'arrivée au waypoint de destination

= Distance et cap entre 2 waypoints

= Fonction proximité (liste des B waypoints les plus proches)

» Compteur de distance parcourue

» Graphigue d'approche & un waypoint (piste d'atterrissage)

« Graphique de navigation avec compas de route

« Graphique d'écart de route

+ Fonction Mark ou homme & la mer avec accés direct

- Graphique de constellation sateliites et notes de qualite de réception

+ Ephémérides : heures de lever et de coucher du soleil

MLR Elecironioqus - VERZION 1.0 7



EONCTIONS TRACEUR DE ROUTE |

» 1000 points de trace pour enregistrer le trajet.

« Intervalle de mémorisation de 10 métres & 100 kilométres ou de 0,01 MN &
100 MN.

= Zoom de 250 métres A 1000 kilométres ou de 0,25 MN & 1000 MN.

+ Affichage personnalisable des 500 waypaints avec leur icone.

« Affichage de la route directe au waypoint de destination.

= Affichage de la route active.

r X
* Support orientable
» Sacoche de transport
+ Condons alimentation 12 Volts CC extérieure et liaison série NMEA, avec
prise P.C., avec prise allume cigare
» Antenne boule extérieure pour bateau ou plate magnétique pour voiture
= Logiciel PMS™ Waypoints & Routas pour chargement et déchargement des
waypoints et routes ainsi que pour le déchargement de la trace.

I.3. - DESCRIPTION DU RECEPTEUR

\Votre appareil comporte un clavier de 5 touches avec rétro-éclairage. un
écran LCD graphique avec rétro-&clairage, une antenne (non visible) située
dans le haut de 'appareil. Dans le bas de 'appareil se trouve une trappe avec
un verrou qui permet 'accés aux piles.

La face amiére comporte une prise & 5 contacts permettant l'alimentation
électrigue extérieure optionnelle (voir la liste des options en annexe 3), 1
sortie numérique pour ke branchement vers un plotter ou tout periphérique
aux standards NMEA et 1 entrée numérigue pour le chargement de
waypoints & partir d'un P.C. ou pour l'utilisation avec un récepteur DGPS

optionnel.

r:nmlqun ~ VERSION 1.0 8
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Il - CONSEILS D'INSTALLATION

Volre appareil a &té dessiné pour offrir une trés bonne prise en main, mals il
peut &tre aussi fixé 4 l'aide de la fixation VELCRO livrée en standard ou &
I'side du support orientable en option.

Pour lutlisation avec la fixation VELCRO, vous devez aftacher la partie
‘crochef’ & votre appareil. Pour cela passez les 2 extrémilés de cetle partie
dans les 2 trous de votre apparell et rabattez les pour les fixer. Puis coller ou
coudre la partie velours sur le support destiné & recevair volre appareil (sac &
dos, tableau de bord, cockpit...).

Le suppori orientable disponible en opfion permet un maintien alsé de votre

appareil, || se fixe sur toute surface plane &°laide de vis et offre une
onentation sulvant 2 axes.

i1 - ILES

Placer les piles dans le boltier en respectant les
polarités, bome = de la pile du cbté du ressort.

insérer le boltier de piles dans l'apparell (les '
contacts vers le fond) et le trou de détrompage a [
gauche comme sur la photo.

MLR Electronique - VERSION 1.0 3




Fermer la porte de l'appareil 8t tourner le verrou
dans le sens inverse de rotation des aiguilles
d‘une montre.

lil.2. - BRANCHEMENT DU SP24

Le connecteur disponible sous la protection en cacutchouc situé sur la face
ammiére de votre appareil permet, grace au cordon d'alimentation disponible en
option, la liaison du récepteur avec l'alimentation de bord el avec les
appareils périphériques interfagables.

ALIMENTATION

Le cordon d'alimentation optionnel permet au SP24 de fonctionner aved une
alimentation extérieure continue comprise entre 10 Volts et 20 Volts, Le 8P24
st protégé contre les inversions d'alimentation.

Connecter le fil bleu au = de l'alimentation de bord et le fil
rouge au ¥ de I'alimentation de bord.

BRANCHEMENT DU SP24 AVEC UN ORDINATEUR P.C.
Différents modéles de cordons avec connecteur DB9 pour connaxion avec un
P.C sont disponibles dans la liste des accessoires. Avec le cordon de base la

connexion pour P.C. doit se faire suivant le tableau ci-dessous

Broche DB9 PC Broche 5P24 " Couleur fil SP24
2 3 i Orange
3 4 Jaune
G 5 Bleu

REPERAGE DU CONNECTEUR
DESIGNATION BROCHE FIL
ALIMENTATION ANTENNE EXT. 1 MARRON
ALIMENTATION + (10 A 20 VOLTS) 2 ROUGE
SORTIE NMEA 3 ORANGE
ENTREE NMEA 4 JAUNE
ALIMENTATION = 5 BLEU

MLR Electronique - VERSION 1.0 10

Le cordon d'alimentation optionnel permet aussi la connexion de votre SP24
uwmp&dph&iqunhlmn:phtm.pﬂnhlmm.wrda
navigation, P.C....

Cette liaison (sortie numérique NMEA) se fait par 2 fils - relier le fil orange du
cordon SP24 (broche 3 de votre GPS) 4 l'entrée NMEA + de I'équipement &
interfacer et le fil bleu du cordon SP24 (broche 5 de votre GPS) a l'enirée
NMEA. — de I'équipement & interfacer ou & son O volt si I'entrée NMEA —
n'existe pas.

A u UMERI | #

Le SP24 posséde aussi une entrée numérique NMEA pour le chargement
des points de route & partir d'un ordinateur personnel ou pour la connaxion
avec un récepleur de cormections différentielles appelé DGPS.

MLR Elactronique - VERSION 1.0 P
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Pour une bonne réceplion des signaux GPS émis par les sateliites il faut que
Iantenne de volre appareil soit en vue directe des satellites. Les &léments
extérisures tels que : immeubles, maisons, foréts denses, montagnes... mals
aussi 'environnement proche tel que le foit de la voiture, la cabine du
bateau... bloquent les signaux satellites et perturbent le bon fonctionnement
de volre apparail.

L'utilisation d'une antenne extéreure améaliore considérablemant la réception
des signaux satellites lors de I'utilisation & bord d'une voiture, d'une cabine de
bateau ou d'un cockpit d'avion.

L'antenne doit étre placéa dans un endroil dégagé des sources de
parasites. L'antenne doit &tre en vue directe de tous points de I'hémisphére.

- Pour les voitures : utiliser 'antenne plate & embase magnétique qui se place
sur le toit.

- Pour les bateaux : utiliser I'antenne boule quadri-spirales qui se place sur le
balcon arrigre pour les voiliers ou sur le toit de la cabine pour les vedettes
{lorsqu'il y a un radar, placer 'antenne de fagon qu'elle surplombe celui-cl).

MNote : le taraudage de l'embase de lantenne boule parmet de I'adapter sur
toutes les rofules standard de 1 pouce.

IV - PREMIERE UTILISATION

1.- N MARCHE/AR 3

- Appuyer sur la touche MARCHE/ARRET pour la mise en route. L'écran
123 s'affiche un bref instant puis la fonction >BIENVENLUE=<,

b coll  EESLL
- —

Pour ételndre l'appareil, appuyer sur MARCHE/ARRET pendant 3 secondes,
un écran apparait et vous demande confirmation, cholsir OUI? pour ételndre
votre appareil ou NON? pour revenir aux fonctions.

Aprés la mize en marche,

Pour régler le contraste si nécessaire

- Appuyer bridvement sur MARCHE/ARRET pour faire apparaiire la fenétre
de réglage et éclairer le clavier et I'afficheur

- Sélectionner dans la fenétre la ligne CONTRASTE :

- Appuyer sur Enter

- Ajuster le conftraste en suivant les indications affichées

- Appuyer sur Enter pour valider puis appuyer sur Page pour effacer la
fanétre.

WLR Electronique - VERSION 1.0 12
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BIE
REGLERLE
CONTRASTE
AL AIDEDES
Ak
|-
TENPO. LUNIERE:

1 HINUTE A0 SECONDES
HODE ECONONL.: HODE ECOMONL.:
CTIF MACTIF
(T — T —

Pour éclairer ['afficheur et la clavier :

- Appuyer brigvement sur MARCHE/ARRET (puis appuyer sur Page pour
effacer la fenétre de réglaga) I'afficheur et le clavier s'éclairent. Aprés un
certain temps I'éclairage s'arrdte automatiquement. Le temps d'éclairage est
réglable de 15 secondes & 10 minutes, il peut étre aussi permanent.

Pour régler la durée d'éclairage

- Appuyer brigvement sur MARCHE/ARRET pour faire apparaitre la fenétre
de réglage

- Sélectionner dans la fenétre la ligne TEMPO.LUMIERE :

- Appuyer sur Enter

- Sélectionner la durée désinde

= Appuyer sur Enter pour valider et sur Page pour effacer la fenétre.

BIE HUE BI UE
1 =t | ] =4
LUHIERE: .
ETEINTE LONTERE
CONTRASTE:
ONDES
HODE ECONONI.:
INACTIF
e — | LT — |
Pour supprimer 'éclairage

- Appuyer briévement sur MARCHE/ARRET pour faire apparaitre la fenétre
de réglage

- Sélectionner dans la fenétre la ligne LUMIERE :

- Appuyer sur Enter

- Sélectionner ETEINTE

MLR Electronique - VERSION 1.0 14 P24

- Appuyer sur Enter pour valider et sur Page pour effacer la fenétre.

|
WHIEEE.
LUHIERE:
ETEINTE|

ZHINUTES

CONTRASTE: CONTRASTE:

TEHFO, LUNIERE:
EHINUTES

RODEECOMONI.:
HACTI

|
TERPO, LUNIERE:
2HINUTES

HODE ECONONL.:

L

T — | LTl — | il m— |

MNote : Lorsque la lumiére est active liclne représentant une ampoule
clignotante @ “9" apparalt cycliquement dans la barre d'état. L'éclairage
augmente la consommation de votre appareil et par conséquent il diminue la
durée de vie des piles.

Pour activer ou désactiver le mode économigue

- Appuyer bridvement sur MARCHE/ARRET pour faire apparaltre la fenétre
de réglage

- Sélectionner dans |a fanétre la ligne MODE ECONOMI.:

- Appuyer sur Enter

- Sélectionner ACTIF pour activer le mode économique (sélectionner
INACTIF pour désactiver le mode économique)

- Appuyer sur Enter pour valider et sur Page pour effacer la fenétre.

—

R b
CONTRASTE:

TEHPO, LUNIERE IE-EI! HIGUE

3 H MO
2NINUTES ALGHENTE
LADUREE DE

INACTIF . |[VIEDES PILES. ||
e — | ITeT -

Mote : le mode économigue augmente considérablement la durée de vie des
piles (jusgu'a 100 heures) en arrétant la réception des satellites, ce mode est
a privilegier pour la saisie de waypoints chez soi. Lorsque le mode

MLR Electronique - VERSION 1.0 15 L



économique est actif l'indication ECO s'affiche dans la bare d'état. Pour
recavolr & nouveau les satellites il faut désactiver le mode économique.

Pour supprimer l'éclairage

- Appuyer briévement sur MARCHE/ARRET pour faire apparaitre la fenétre
da réglage

- Bélectionner dans la fenétre la ligne LUMIERE :

- Appuyer sur Enter
- Sélectionner ETEINTE

V.3, - U VOTRE GPS
(a/213)

Votre GPS a été éludié pour pouvoir 8tre utilisé facilement sans notice
d'utilisation. Pour vous former & I'utilisation de volre appareil nous avons mis
& votre disposition la fonction guide interne (Internal Guide™) et la fonction
alde.

Pour la premiére utilisation nous vous Invitons !

- & utiliser de suite la fonction DECOUVRIR accessible & partir de |'écran
>BIENVENUE=.

- & consulter la fonction AIDE? disponible dans de nombreuses fonctions, elle
vous donnera tous les renseignements que vous trouvez habituellement dans
une notice.

1V.3.1. - UTILISATION DU CLAVIER

Votre GPS comporte un clavier de 5 touches :

- La toucha Marche/Arrét (en haut & gauche) pour la mise en marche, mais
aussi pour activer |'dclairage, régler le confraste et activer le mode
économique.

- La touche Page pour parcourir les différentes tétes de chapitre ou pour
&chapper d'un écran et revenir & tout moment a la &te de chapitre,

- 'La touche Enter pour aller aux écrans successifs dans un chapifre ou
_accader aux sous-menus, elle permet aussi d'ouvrir une zone de saisie et
de la fermer.

- La touche 4 fleches pour sélectionner un chiffre, un caractére, une icone
ou pour sélectionner une zone d'entrée, Un SOUS-MEeNL.
La touche Mark pour activer la fonction HOMME A LA MER ou pour saisir
une pasition a la volée.

MLR Electronique - VERSION 1.0 16
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IV.3.2. - LECTURE DE L'ECRAN

L'écran est divisé en 4 zones :

FOSITION 4|¢

q7.10.777

Zone de titre

101.:15.647

44— Zone d'affichage des informations

00,010

4——————— Zone de « barre d'état »

La zone de « barre d'état » permet de connaitre I'état de votre GPS quel que
soit la fonction dans laguelle vous vous frouvez.

V.4 - CALCUL DE LA POSITION (1/2/3)

Pour que votre appareil regoive le maximum de satellites, en ligne droite
depuis leur position dans le ciel, 'antenne doit &re dégagée (pas de main sur
le haut de I'apparell ol se trouve I'antenne, ni de téte penchée au-dessus), en
vue directe des satellites. En général, I'apparell dolt &tre maintenu dans une
position proche de I'horizontale. En lerrain découvert ou en mer (conditions
idéales avec ce qu'on appelle 100% d'horizon), 7 a 12 satellites seront regus
par volre appareil. 5i vous &tes le long d'une paroi rocheuse ou de batiments
cachant 50% de I'horizon, 2 & 6 satellites seront recus.

Calage de votre GPS sur les satellites

Votre GPS a besoin d'un certain temps pour se caler, c'est a dire pour trouver
el identifier les signaux émis par les satellites. Il doit trouver 3 satellites (st
parfois 4) pour determiner sa position.

« Il doit se trouver dans un lieu dégagé (voir ci-dessous).

* Le calage est trés rapide si volre appareil a été utilisé dans les heures
précédentes, parce qu'll connalt encore le lieu et que la configuration des
satellites n'a pas changé. Il met un temps typique de 12 secondes pour se
caler.
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* Le calage est un peu plus long si plus de 4 heures se sont écoulées. Sans
changement de zone d'utilisation (ex : la France), le temps de calage typique
est de 45 secondes dans un lieu dégagé.

* Dans le cas le plus défavorable avec changement de zone (changement de
pays ou de continent), le temps de calage est bien entendu plus long mais
favorisé par de bonnes conditions de réception et par le choix de la nouvelle
zone dutilisation. En mode automatique le temps de calage typique est

d'environ 3 minutes.

Les murs et les foréts irés denses font obstacle & |a réception des satallites.

Dans de nombreux cas le démarrage est plus rapide si vous sélectionner le
pays ol vous vous trouvez. Appuyer sur la touche Page pour falre apparaitre
la fonction >MENU NIVEALU(2 ou 3)<

- sélectionner UTILISATEUR 7 : dans le MENU

- appuyer sur Enter

- sélactionnar ZONE UTILISATION : dans le MENU UTILISATEUR

- appuyer sur Enter

- sélectionner le continent, puis le pays (ou zone)

- appuyer sur Enter

ERIITILTSHTED FENITILTEATER
LAMGUE:
FRARCAIS

NOR:HARTIN P
CODE: ~--~

FRANCE

BECALAGE HORAIRE:
+02HO0OHIN

Pour visualiser les satellites requs, choisir SAT ? dans la téte de chapitre
>POSITION<. Lorsque le nombre de satellites devient suffisant pour calculer
la nouvelle position, la fonction >POSITION< s'affiche automatiguement avec
la nouvelle Position, la Vitesse, la Route et I'alitude. Cette position devient
valide lorsque le symbole représentant un satellite est affiché dans la bame
d'étal. Le nombre de satellites utilisés pour calculer |a position est affiché a
gauche dans la barre d'état,

La personnalisation et le paramétrage de votre GPS se font dans |a 18te de
chapitre >MENU NIVEAU 1 (2,3)=.
Dans le sous-menu POSITION/CAP vous choisiraz |

FRANCE
DECALAGE HORAIRE:
+02HO0HIN -HHMHIN
- = C- W
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- Un type de format de carte existant dans la liste (Eurcpe 50, WGSE4,..), il
sl aussi possible de définir un format spécifique appelé format utilisateur.

= Un type de coordonnées existant dans la liste (latitude/longitude, UTM,
Lambert), il ast aussi possible de définir une grille spécifigue appelée grille
utilisateur. I

= Le mode de calcul (2D, 3D, Auto),

- La déviation compas. | '

Dans le sous-menu UNITES vous choisirez :

- L'unité de distance. :

- L'unité d'altitude.

Note : En utilisation maritime cholsir le mode 2D et saisir la hauteur de
I'antenne par rapport au niveau de la mer.

Si votre GPS ne trouve pas sa position aprés 4 minutes, il vous demandera si
vous étes A lintérieur d'un batiment. SI c'est le cas cholsissez OUI? et
appuyer sur Enter pour passer dans le mode économique et allonger la
durée de vie des piles. Si vous n'étes pas dans un batiment et que vous
cherchez & obtenir votre position cholsir NON? et appuyer sur Emter, puis
choisir un mode de recherche.

-1- Mode acluel 7 si votre appareil avait déja fait le point dans ce sacteur.

-2- Automatique 7 si vous changez souvent de zone d'utilisation.

-3- Mode avec zone 7 si vous voulez choisir une zone d'utilisation,

Aprés avoir choisi le mode de recherche souhaité appuyer sur Enter,

Note 1 : En cas de doute choisir le mode Automatique.
MNote 2 : Attention dans le Mode avec zone, si la zone sélectionnée est trés

éloignée de la zone ol vous vous trouvez, votre GPS ne sera pas en masure
de trouver sa position

g

ACT?
AIDE?

AVANCE?
BAUD?

CONST?
DANS?

DECOUVR?
DIF?

ECHA?
EDI?
EFF?

EFFACE(R)?
FIN?

FREQ?
INTR(O)?
LIST?
M7

MENU?

MODIF?
NAVT?
NONT
OK?

oy
FOLAIRE?
PROXI?
SAT ?

START?
STOP?

SUITE?
SuUpP?
SUP.TOUS?

SYSTEME?

= Manu

= Modifier
= Navigation
= Non

= Ok

= Qui

= Polaire

= Proximité
= Sateflites

= Start
= Siop

= Suita
= Supprimer
= Supprimer tous

= Systéme

S L]
DE CH

Pour activer une fonction

Pour afficher les écrans d'aide da la
fonction utilisée

Pour avancer de segment dans la fonction
'ROUTE’

Réserver pour 'ulilisation avec l'option
DGPS

Pour visualiser la position des satellites.
Pour découvrir comment descendra
dans un chapitre

Pour découvrir votre GPS

Pour utiliser votre GPS en modea
différential

Pour découvrir la fonction échappe

Pour &diter un waypoint ou une route
Pour effacer les indications dans la fonction
navigation

Pour effacer I'écran dans une fonction
de saisie

Pour confirmer la fin des fonctions
‘DECOUVRIR' st 'AIDE"

Réserver pour l'option DGPS

Pour introduire un nouveau waypoint
Pour choisir un wpt dans la liste des wpls
Pour choisir ls mode d'affichage dans
les fonctions ‘ALLER A" et "ROUTE"

Pour accdder au menu de la fonction
traceur

Pour madifier un waypaoint ou une route
Pour chaoisir la fonction NAVIGATION
Pour infirmer

Pour confirmer la compréhension du
measage affiché

Pour confimmer

Pour saisir un waypoint par cap et distance
Pour visualiser les WPTS las plus proches
Pour visualiser las niveaux de réception
des satellites

Pour démanmer le chronométre

Pour armdter les fonctions "ALLER A,
‘ROUTE' et le chronométre

Pour visualiser ['écran subvant

Pour supprimer un wpl ou une roule
Pour supprimer tous les waypoints ou
toutes les routes

Pour visualiser les donnédes systéme du
GPS
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TETE? = Téte Pour découvrir les fonctions tétes de
chapitre

VALIDE? = Valide Pour valider une saisie | wpt ou route)

VERSION 7 = Varsion Pour visualiser |a version logiciel

Z00M 7 = Zoom Pour afficher la fenétre de choix d'échelle
1v.5.2. - Abréviations de I ZONE FONCTION

2D = 2 Dimensions GPS= Global Positioning System

iD= 3 Dimenslons HEA = Heurs Estimée d'Arrivée

ALT = Adtitude LG= Longueur

COMP = Compas = Maximum (vitesse)

DIS(T) = Distance ! MOB = Man Over Board

DT= Duréa Trajet MOY = Moyenne (vitesse)

ECO = Economique RTE = Route

ERR = Erraur VT = Vitessa

FRGR=  Fréguence Regua WPT = Waypoint

FRQT=  Fréquence Transmisa

Ft= Feel (pied) M= Mie lerrestre

H=  Heums MIN = Minute

KHZ = Kilchertz MN = Mille Nautique
KM= Kilométra MPH = Mile terrestra/heurs
KMH = Kilométra/Heure ND = Nosud

M= Métre = Degré

1 Mille Mautiqgue = 1852 Métres 1 Mile Terrastre = 1609 Métres
1 Pied = 0,3048 Méire

V.54 -

|

Les différents symboles s'affichent altemativement indiquant |'état du SP24,

ig

: Nombre de satellites, appareil calé.

: Nombre de satellites, appareil calé en différentiel.
: Mode economigue.

: Niveau des piles.

: Alimentation extérieure 12 Volts.

: Heure locale.

: Port de communication RS232 (NMEA) actif.

: Mode retour actif.

: Niveau d'utilisation (niveau 1, 2 ou 3).

: Eclairage actif.

MLR Elsctronique - VERSION 1.0

V - UTILISATION
g -

EIL {1

A partir de I'écran >BIENVENUE< choisir DECOUVR? dans la barre de choix

at appuyer sur Enter.

FOURDECOUURIR
UOTRE 8F 3 CHOISIR
“DECOUNT” AUEC
LES FLECHES 'l
CLAVIER FULE
UALIDER PAR ENTER.

“ECKAN SUTUANT
LS PROPOSEDE

FOUR SELECTIONNER]

DANE UM CHAFITRE.
ECHA? CONNENT

Puis suivre les [nstructions affichées, pour découvrir les principes de
fonctionnement de votre appareil, qui fonctionne en boucle (se référer au
MEMO pour l& fonctionnement en boucle).

MNote : En appuyant sur Page vous sortirez immédiatement de la fonction

Découvrir de votre SP24.
V.2, - RENTRER SON NOM (1/2/3)
Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction
>MENU NIVEAL1<
w e
HIVEAL? LANGLE: FOLR MOHNER LE
FRAMCALS 6P5.UTILISERLES
FOSTTIONACAR 2 |CEE --———r——-
UNITES® CODE: ———-
ZONEUTILISATION:
FRAMCE
DECALWSE HORATRE:
+02 H oo HIN
(LT — (I — |
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- appuyer sur Enter
- écrire votre nom en suivant les instructions affichées
- appuyer sur Enter

FRANCATS

|CH HARTIN P

CODE: ~---

ZOME UTILISATION:
FRANCE

DECALASE HORAIRE:
+OZH M HIN

TN — 2o

V.3. - CHOISIR UN CODE DE PROTECTION (4/2/3)

Vous pouvez protéger votre appareil 4 'aide d'un code secrel que vous devez
saisir. A chaque utilisation, vous devraz entrer votre code secret 4 la mise en
route de votre appareil.

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaltre la fonction
>MEMNU NIVEAU1=<

ATTENTION : Avant de valider votre code en appuyant sur la touche
Enter, n'oubliez pas de mémoriser volre code.

NOTE 1: Lorsque le GPS est protégé par un code, si vous ne rentrez pas le
bon code lors de la mise en marche, I'appareil s'éteindra automatiquement.

.= A 10N

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction
>MENU NIVEALI1<

HEMU UTILISATELR
LARGUL:
FRAMCALS
HoH; HARTIN P Hel: HARTIN P
ConE B2 | B - - -~
ZOMEUTILISATION: ZOMEUTILISATION:
FRANCE FRANCE
| PECALASE HORAIRE: | BECALASE HORATIRE:
« 0@ HOOHIN + 02 H 09 HIN

- sélectionner le sous-menu UTILISATEUR 7
-ﬁl.nduw CODE : # % # ¥ dans la sous-menu
- appuyer sur Enter

(HEMUUTILISATEDE | . erire le code de protection saisi pour protéger votre apparell en suivant les
FRANCALS FRANCATS instructions affichées
Hof: HARTIN P NOW: HARTIN P - appuyer sur Enter
|-~ | I
ZOMEUTILISATION: ZOWEUTILISATION: - CHOIS 'uTi
FRANCE FRANCE
DECALASE HORATRE: DECALAGE HORATRE: Votre apparsil possade 3 niveaux d'utilisation. A la livraison le NIVEAU 1 est
i b i e actif. Vous pouvez, dés que vous le souhaltez changer de niveau,
(T — | (i E—
ol Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction
- sélectionner e sous-menu UTILISATEUR ? *MENU NIVEAU1=<
- aélactionner CODE :- - - - dans le sous-menu
- appuyer sur Enter
- écrire votre code en suivant les instructions affichées
- appuyer sur Enter
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k4 UTILISATEUR?
FOSITION/CAP Y FOSITION/CAPF ™
UNITES T UNITES?
FORT SERIE ?
CALCOL ®
(TN (L — |
=~ sélectionner NIVEAU 7 dans le MENU
- appuyer sur Enter
- sélactionner la niveau d'utilisation 1, 2o0u 3
- appuyer sur Entar
6. - C

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction : >POSITION=<,
sélactionnar SAT ? et appuyer sur Enter, la page SATELLITES s'affiche.

}_FOSITION 4

Au démarrage, dés que le nombre de satellites est suffisant pour calculer la

. paosifion la page SATELLITES est automatiqguement remplacée par |a téte de
chapitre >POSITION=,

{Pour visualiser |la position des satellites dans le ciel sélectionner COMNST 7
dans la page SATELLITES et appuyer sur Enter pour afficher la page
CONSTELLATION.

La date at I'neure locale sont affichées dans le haut de I'écran. Le DOP
(Dilution Of Precision) est affiché en bas & gauche et la précision

MLR Electranique - VERSION 1.0 26

SP24

correspondanta ECP & droite. L'ECF, Erreur Circulaire Probable est le rayon
du cercle qui contient 50% des positions calculées, 'ECP est exprimée en

VT, - Tl

F! _l'll'FlIH

Mote : lorsque la vitesse est nulle (pas de déplacement) le GPS n'est pas en
mesura de calculer la route suivie, 3 tirets sont alors affichés,

En fonction des cartes utilisées choisir le type de coordonnées et le format

carte dans le sous-menu POSITION/CAP de la page MENL.

La vitesse peut &tre affichée en kilométres/heure, en noeuds ou en miles
terrestres/heure, le choix se fait dans le sous-menu UNITES de la page
MENL.

Les angles calculés par le GPS (route et cap) sont calculés par rapport au
nord géographique. Pour obtenir une référence par rapport au nord
magnéliqgue il faut saisir une déviation compas dans |a sous-menu
POSITION/CAF de la page MENU.
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L'altitude peut &tre affichée en métres ou en pieds, le cholx se fait dans le
sous-menu UNITES de la page MENLU. Pour une utilisation marine nous vous
conselllons d’utiliser votre GPS en mode 2D (2 dimensions) avec altitude fixe,
la choix 2D, 3D ou automatigue 20/3D se fait dans le sous-menu
'POSITION/CAP de la page MENU.

= ITION IGN (1

Les nouvelles cartes IGN au 1/25000 marquées COMPATIBLE GPS permettent
de reporter trés simplement la position calculée par le GPS. Ces cares
comportent un quadrillage de 1 kilomatre de coté. Pour cela il convient d'uliliser
le GPS en coordonnges UTM (Universal Transverse Mercator),

Dans les coordonnées UTM, la valeur X est référenceée par rapport au centre
d'un fuseau, la terre est découpée en 60 fuseaux avec 500 000 pour valeur
centrale de chague fuseau,

La valeur ¥ est référencée par rapport & l'éguateur dans I'hémisphére Nord et
par rapport au pdle sud dans I'hémisphére sud.

Chaque hémisphére est découpé en 10 zones, ces zones sont désignées par
les lettres N & X dans I'hémisphére Nord et par les lettres C & M dans
rhémisphére Sud. Les coordonnées UTM sappliguent uniguement pour des
latitudes comprises entre 80° Sud et 84" Nord.

Dans l'exemple ci-dessous, les coordonnées données par le GPS sont
X = 0398475 et ¥ = 5354587, Sur la carle correspondante il suffit d'identifier le
carré dont les cotés verlicaux sont 0398 et 0399 &t les cités horzontaux 5354
et 5355 et de reporter les 3 demniers chiffres. La position calculée par le GPS est
a 475 métres a droite du trait 398 et & 587 métres au-dessus du trait 5354,
Sachant que 4 centimétres sur la carle représentent 1 kilométre notre position
est donc & 1,9 centimétre & droite du trait 398 et 2,35 (2,348) centimétres au-
dessus du trait 5354,

X =0398475

Y = 5354587

MLR Electronique - VERSION 1.0
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a P OURS
I TRE (1

Pour afficher la fonction navigation sélectionner NAV 7 dans la fonction
position et appuyer sur Enter.

Le temps de parcours est comptabilisé lorsque la vitesse est non nulle.

Pour démanmer la chronométre choisir START 7 et appuyer sur Enter, pour le
stopper choisir STOP 7 et appuyer sur Enter. Aprés un marche/amét du GPS
les indications sont sauvegardées et le chronométre est stoppé,

Pour remetire & zéro les indications de cetle fonction choisir EFF 7, appuyer
sur Enter, puis choisir une des indications & effacer et appuyer sur Enter. En
sélectionnant TOUT cela remettra & zéro toutes les indications,

__HAVIGATION _ __NAVIGATION | [ NAUIGATION |
TENF S DE PARCOURS: .
b ooy CHOISIR
D2:15:44 "E'-,"',;‘F“;‘."
I]:!!I ] ECTUER:
e 029 B o TEHPS PARCOURS
) UITESSE HA%
an'g s UITESSE HOYEMNE
ORETRE: CHROMOMETRE
(11—

- VISUALIS! RUE (1/2/3

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction : >TRACEUR=<.

I

En plus de la trace sont affichés le compteur de distance parcourue (en haut
de I'écran) et I'échelle de représentation.

Dans la barre de choix ZOOM ? permet de changer l'échelle et MENU 7
donne accés au menu de |a fonction traceur.

Note : le menu traceur n'est pas le méme dans tous les niveaux
V.11, - T 1

Pour afficher le menu traceur sélectionner MENU ? dans la fonction traceur et
appuyer sur Enter.

HOBE RETOUR T

—
E 5 EH
AIDE?

[ET— |

Dans le menu traceur du niveau 1, 2 sous-menus sont disponibles :

MODE ECRAN 7 Il permet de représenter la fonction traceur plein é&cran
{sans nom de fonction, sans compteur de distances et sans la valeur de
I'échella).

MODE RETOUR ? il permet d'activer le mode retour pour retourner au point
de départ. Le mode retour arréte la mémorisation et la représentation de la
nouvelle trace. Dans la barre d'état un symbole indigue que le mode retour
est actif.

MLR Electroniqus - VERSION 1.0 20
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3 R NIV

Pour afficher le menu traceur sélectionner MENU 7 dans la fonction traceur et
appuyer sur Enter.

FODE RETODR ¥
INTERUALLE HEND
AFFICHASE HFT ?
EFFACER T
AEROIREUTILIS.?

T — |

Dans le menu traceur des niveaux 2 et 3, 6 sous-menus sont disponibles :
Les 2 premiers sous-menus sont décrits dans le paragraphe précédent,
INTERVALLE MEMO 7 il parmet de cholsir l'intervalle de mémorisation utilisé
pour remplir la mémoire de 1000 points de trace. En choisissant l'intervalle
0,5 Km, un point sera mémorisé tous les 0.5 Km parcourus et donc la
mémoire de 1000 points sera pleine aprés un parcours de 500 kilométres.
AFFICHAGE WPT ? il permet de choisir la représentation de ces waypoints
dans la fonclion traceur.

EFFACER 7 il permet d'effacer la frace ou le compteur de distance

parcourus.
MEMOIRE UTILIS. 7 il permet de visualizser la quaniité de mémoire utilisée
par la trace.

MNote : La mémuire de trace est sauvegardée jusqu'a 3 jours sans la présence
das piles dans le GPS. Pour assurer une sauvegarde permanents de volre
trace vous pouvez la transférer vers un ordinateur P.C grice au logiciel
PMS™ Waypoints & Routes.

MLR Electronique - VERSION 1.0 a2

V.13. - ACTIVER LA FONCTION MOB HOMME A LA MER (1)

ATTENTION : La fonction MOB ne s'active pas de la méme fagon dans tous
les niveaux, l@ mode d'action decrit ci-dessous concerme uniguament le
NIVEAU 1.

- appuyer sur la touche Mark pour actionner la fonction MOB quelque soit la
fonction o0 vous é&tes.

F TRACELR -HOE 4]
ETE-——+ U

T

V.14. - 1#] F

ATTENTION : La fonction MOE ne s'actionne pas de la méme fagon dans
tous les niveaux, le mode d'action décrit ci-dessous concemne les NIVEAUX
2et3.
- appuyer 3 fois successives sur la touche Mark pour actionner la fonction
MOE guelgue soit la fonction ol vous &tes.

B TRACEUR IO 4

d|
JE===* i}
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= MENT UN INT A L

HF1ACTIF
CHOISIRLE
1.“!1?1:

M
LIHIILM

-appuyer sur la touche Mark pour enregistrer la position actuelle, cette
fonction est accessible guelgue soit la fonclion ou vous étes.

LAVIER

SPACE UPT OCCUPE: ET .
COHMENTAIRE:

LAT: d4T*10.T21°N
LoM; 0i+15.Ta5" i
: - appuyer sur Enter,
- salsir l2 nom du waypoint
- appuyer sur Enter

- sélectionner la zone suivante (ichne)

CONMENTAIRE:

- appuyer sur Enter lorsque VALIDE 7 est sélectionné dans la barre de choix. RO HPTASTLE HIRGHPTACTIF
B ————] (| REFUGHE[
Par défaut I'heure, la date et I'altiiude au moment de I'appui sur la touche e e —
Mark sont saisies dans le commentaire. it LONSTTURE:
[ ——-—-- E----
MNote : Si vous le souhaitez, vous pouvez changer le nom et le commentaire EEI.IEII_‘EI_{E EEI_I:I_I!T_!I_E:
du point {ou waypoint) avant de valider. Sélectionner la nom ou commentaire T —— P LT
et suivre la p'rﬂ‘ﬂédufe décrite au E:hupri-tm V15, m m
- appuyer sur Enter
:L1 6. - SAISIR UN WAYPOINT ET ACTIONMNER LA FONCTION | heiebil | S
ALLER A (2/3) el
: - appuyer sur Enter
r sur la touche P pour faire apparaitre |a fonction =ALLER A<
Eﬁcnnar AT B e e et  SESUONIIN ki Sone- UG (BRI
- appuyer sur Enter
S PAuINe SUE Entar - saisir Ia latitude du waypoint

- sélectionner INTR? (introduction)
- appuyer sur Enter

[HTFRO HFTACTIF ]

WFT:REFUGE HWPT:REFUGE
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- appuyer sur Enter

- pélactionner la zone suivante (longitude)
- appuyer sur Enter

- salsir la longitude du waypoint

- appuyer sur Enter
- gélectionner la zone sulvante (commentaire)

[N J...+‘L-J,Lt'ﬁ-ﬂ- INTROHF T
HFT:REFUGE
HFT: HIFUDEE ofdtank E

LATITHDE:

46.17.250 46:17.250

E‘"ﬁ’f:!ﬁ‘im

WI'IHIIIHHE

------------- —————

ALREY

e — |

- appuyer sur Enter

- saisir l@ commentaire du waypoint

- appuyer sur Enter

- sélectionner VALIDE? dans la barre de choix
- appuyer sur Enter.

INTROHFTACTIF
IIH‘ HEFI.I GE E

"46:17.250

I001509.

CONHENTAIRE:

Mote ; Dans la saisle du commentaire, 3 symbaoles vous parmettent de saisir
laltitude, la date et 'heure de fagon automatique. Ces symboles vous sont

si la place nécessaire pour les afficher est disponible. Selectionner
la symbole & I'side des fleches verticales puis appuyer sur la fleche de droite,
linformation sélectionnée s'affiche.

E Symbole de saisie automatique de l'altitude
E Symbole de saisie automatique de I'heure
E Symbole de saisie automatique de la date

Les informations de navigation sont :

DIS = Distance entre votre position et la position du waypoint de destination dans
l'unité sélectionnée. Segment C-B sur le schéma ci-dessous.

CAP = Angle entre volre position et la position du waypoint de destination en degre.
Si votre correction compas est nulle, cet angle est référencé par rapport au nord
géographique. Angle i sur le schéma ci-dessous.

RTE = Route, c'est l'angle de volre déplacement par rapport au nord. Angla o

XTE = Ecart de Route (en anglais Cross Track Emor, abrégé XTE), c'ast la distance
de votre position 4 la perpendiculaire de |a ligne directe tracée anira votre point de
départ et volre waypoint de destination. Une fliéche vous indique si vous devez aller
& gauche ou & droite pour ratiraper la ligne directs. Segment C-D.

VIT = Vitesse sur le fond. Vecteur C-E,

DT = Durée Trajet pour vous rendre & volre waypoint de destination. HEA = Heure
Estimée d'Arivée a voire waypoint de destination. C'est I'heura de votre GPS +
linformation DT.

NORD

Waypoint de destination
B

A
Poszition de départ

5P24
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Mote : Si votre vitesse est nulle, ou si vous vous éloignez de volre destination
la durée du trajet DT et I'heure estimée d'arrivée HEA ne sont plus calculées,
les indications sont remplacées par des signes >>>,

asRO :
W BP24 calcula la cap orthodromique)

B= directe au waypoint de destination
€ - B = Distance au waypoint de destination
-1 it

=D= XTE

S b La proposition STOP 7 permet de désactiver la fonction ALLER A,

! LISTE ET ACTIONNER LA

>ALLER A< (2/3

WMr la touche Page pour faire apparaltre la fonction *ALLER A<
- sélectionner ACT? dans la barre de choix

V.18. - CON 8'WA PR 3

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaiire la fonction >ALLER A<
- sélectionner ACT? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter - appuyer sur Enter
~sélectionner LIST? - sélectionner PROXI?
- appuyer sur Enter - appuyer sur Enter

- sélectionner le waypoint désiré dans la liste (la position est affichée dans la

fenétre de droite) FPALLER A~ DATAY

- appuyer sur Enter. -

Aprés environ 2 secondes, la liste des 8 waypoints les plus proches de la

position actuslle du GPS s'affiche. La liste comporte 3 colonnes avec les

noms des waypoinis dans celle de gauche, les distances entre la position du

GPS el celles des waypoints dans la colonne du milisu et les caps entre la

position du GPS et celles des waypoints dans la colonne de droite. Dans la
"haut de I'écran licéne et le commentaire du waypoint sélectionné sont

affichés.

Pour activer un des 8 waypoints de proximité

- sélectionner le waypoint désiré dans la liste

= appuyer sur Enter.
Le commentaire du waypoint sélectionné par le curseur est affiché dans le
haut de I'écran juste sous le nom de la fonction.
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HFTS FRO “‘HHI.‘I

PALLERA/PIST 4
KTE:--=+ UT:000,0

RTE:--=* UT:000 0

La position appelée « actuelle » est celle du GPS lorsque la proposition v
PROXI 7 est activée dans la barre de choix. Si le GPS ne connalt pas sa
position cette fonction ne peut pas étre activée.

- SAIS| WAYPOINT (2

Appuyer sur la touche Page pour faire apparafire la fonction >ALLER A<
- sélectionner EDI? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter
V.19, - -l E ‘MODE TA, COMPAS TE DE LA | - sélectionner INTRO?
- appuyer sur Enter
- gélectionner et saisir les diffarentes zones d'entrée du waypaoint (la saisie
ﬁ::ri:r gl 1aﬁ.:??ui:::r pm: h;ﬂ ﬂ;pparanm in fonchon HLLER fix compléte est détaillée dans le paragraphe V.15.)
. “”‘"“’E ; it - sélectionner VALIDE? dans la barre de choix
= SppUyer sur Enter. - appuyer sur Enter.

- sélectionner un des 3 modes d'affichage
- appuyer sur Enter.

-'Hh R HP

ALLER A~ DATAY
Ii"l' 'I' OURNE IEI
RTE:

271° —-°

ors: 11. 2
IT: nm.nxrm

Wm (THTAO WAUPOIHT]
—————a WFT:EOURAYL
LHI‘ITEDE: . LATITUDE: .
e e 47.10.356|
Lﬂnﬂgﬂbt: LONGITUDE:
==, ID01:40.501
COHRENTAIRE: COMHEMTAIRE:
e .
UALIDE? FOLAIRE?
M.L 1
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- ARTIR DE SON C
RISTANCE (2/3)

Appuyser sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction >ALLER A<
= sélectionner EDI? dans la barme de choix

- appuyer sur Enter

- sélectionner INTRO?

- appuyer sur Enter

- sélectionnar POLAIRE?

- appuyer sur Enter

- sélectionner et saisir les différentes zones d'entrée du waypoint (le nom,

licbne, I'azimut et la distance & votre position et le commentaire)
- sélectionner VALIDE? dans la barre de choix
- appuyer sur Enter.

FT: TOURNE

DEWAYFOINTS,
ESFRCEHFT OCCUPE:
HER:3 30> DT: 2 33
CAP:ETL*DIS: 1
L iy { 1
(=]
1] INTRO FOLA INTRO FO
[ e — |# ————— % WFT:FONT
“_:‘_““ #21:000.0° #21:490.0°
L psT: 00000k s1:0004.2kn
o il LAT; ==t==—=f{ LAT: 47*10.0E2N
e LOM; ===%== ===f LON: 001+15 8920
CONNENTRIRE: CONHENTAIRE: COMMENTAIRE:
UILEE?HFIEE "I-'-; 2
(EIC ]

La position calculée par rapport & votre position est affichée dans la partie
centrale de l'écran, aprés validation cefte position sera stockée dans la
mémoire waypoint sous le nom salsi.
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MNote : Pour utiliser cette fonction le SP24 doit &tre cale,

V.22 - MODIFIER

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaiire la fonction =ALLER A<

- sélactionner EDI? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter

- sélectionner MODIF?

- appuyer sur Enter

- sélectionner le WAYPOINT a modifier dans la liste

- appuyer sur Enter

- sélectionner et saisir les différentes zones d'entrée du waypoint 8 modifier
- sélectionner VALIDE? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter.

CHOISIRLEWFT

1] F HA

HP
HEUIR
LATITUDE:

III"I':CH El.I IR E
47x10.787| 1TN1I] 187

1001536351 36.355

CONHENTAIRE:
FONT DE
CHEUIRE=-==
UALTDET EFFACET _

R .
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V.23, - SUPPRIMER UN WAYPOINT OU TOUS LES WAYPOINTS
(@3

Appuyer sur |a touche Page pour faire apparaitre Ia fonction >ALLER A<
- sélectionner EDI? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter

- sélectionner SUP 7

- appuyer sur Enter

- sélectionner le WAYPOINT & supprimer dans la liste

- appuyer sur Enter
- appuyer a nouveau sur Enter pour confirmer si cela est demandé.

Mote : choisir SUP.TOUS pour supprimer tous les waypoints, si des routes
axistent, elles seront aussi supprimées.

V.24. - CONNAITRE LA DISTANCE ET LE CAP ENTRE 2
WAYPOINTS (2/3)

Appuyer sur [a touche Page pour faire apparaitre la fonction >*MENU<
- sélactionner le sous-menu CALCUL 7

- appuyer sur Enter

- aélectionner DIST.ENT .2 WPTS 7

- appuyer sur Enter

Lorque le curseur est sur la zone de saisie du premler waypoint .

- appuyer sur Enter

- & l'aide des fléches, sélectionner le nom du premier waypoint

- appuyer sur Enter

- placer le curseur sur la zone de saisie du deuxidme waypoint & 'aide des
flechas

- appuyer sur Enter

- & l'aide des flaches, sélectionner le deuxidme waypoint et

- appuyer sur Enter.

1
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s
|

[ALIURHITIEE)

UTILISATELR ¥
FOSITIONACAP >
UMITES?

FORT SERIET

T.ENT.CMFT?

EFHEHERIDE ¥

(il w— | (il W—

J*
HOZAY -+ Wl

'+ St - DIST: 50.3.“1
Eﬂﬁ ——— CAP: 117 i

Dans I'exemple ci-dessus la distance entre NOZAY et VALLET est de 50,8
kilométres et le cap pour aller de NOZAY & VALLET est de 147°. Le cap de
147" est aussi visualisé par la fléche du compas .

\ i
SOLEIL (2/3)

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaltre la fonclion >MENU=
- selectionner le sous-menu CALCUL 7
- appuyer sur Enter

- - sélectionner EFHEMERIDES 7

- appuyer sur Enter

Si les fonctions ALLER A et ROUTE ne sont pas actives, les éphémérides
sont calculées par rapport a la position actuelle du GPS. Si la fonction ALLER
A est active, les éphémérides sont calculées par rapport & la position du
waypoint actif et toujours en heure locale définie dans le GPS. Si la fonction
ROUTE est active, les éphémérides sont calculées par rapport au waypoint
de destination finale de la route.
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[ oALGUL

TE
DIST.ENT.2WFTST :;m:l
[EFicncs roe] :

cever: DBN3T|

iife

. ﬂuns I'exemnple ci-dessus, le 23 octobre & la position du GPS, le soleil s'est
levé 4 8H37 et il s'est couché & 19HO03. || est possible de connaltre les
éphémérides & une autre date. Pour changer la date

- appuyer sur Enter

- a |'aide des flaches saisir une date

- appuyer sur Enter

Aussitdt les nouvelles éphémérides s'affichent.

B3/ 10700 E3/10/00
LIEN:  FOSITIOM|

30.101.00
wer: 08u3T ~

-unn:].gl-l| miﬂllk:lgl'mi
(e —| i ——|

Si un waypoint est actif dans la fonction ALLER A, les éphémérides sont
calculées par rapport & la position de ce waypoint en heure locale du GPS.

ovcuen: LIHO3|
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V.26. - SAISIR UNE ROUTE ET ACTIONNER LA FONCTION ROUTE (3)

Appuyer sur la louche Page pour faire apparaitre la fonclion *ROUTE<
- sélectionner ACT? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter

- sélectionner INTR? (introduction)

- appuyer sur Enter

THTRORT

ERCTIV

- appuyer sur Enter

- saisir le numéro da la route,

- appuyer sur Enter

- sélectionner la zone d'entrée suivante, premier waypoint de la route

- appuyer sur Enter

- saisir le premier waypoint de la route

- appuyer sur Enter

- renouveler la méme procadure pour saisir les autres waypoinis, une route
peut &tre constituée d'un maximum de 20 waypoints.

et [ ChEVTh | —-o--
URNE] :’ LLET|

[zt et |

iiiel W i — |
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Lorsque tous les waypoints formant votre route sont saisis
« sélectionner VALIDE7 dans |a barre de choix

- appuyer sur Enter

- sélectionner le sens de parcours de la route

- appuyer sur Enter

- sélectionner le premier waypoint 4 atteindre

- appuyer sur Enter.

INTR

iR L ; ‘.’1',1-

A A
Point de départ B2

Dans l'exemple ci-dessus, le mobile se dirige vers le waypoint WPTO001. La
fonction GOTO ROUTE qui calcule actuellement les informations de
navigation pour se rendre au waypoint WPT001 passera automatiquement
au waypoint WPT002 lorsque le mobile rentrera dans le cercle de rayon R ou
lorsqu'il franchira la ligne B1 - B2 et ainsi de sulte jusqu'au dernier waypoint.
Le rayon R est égale 4 0,1 de I'unité choisi (km, MN ou Mi).

<
Dans le haut de '4cran le numéro de la route et le nom du waypoint visé sont FONCTION >
; _ Appuyer sur la touche Page pour faire apparaltre la fonction >ROUTE<
La route commutera automatiquement sur le waypoint suivant lorsque la . o5 :élacﬂmsn:::iln;? dans la bame de chalx
distance au waypoint visé devient inférieure ou égale & 0,1 km (ou 0,1 MN) ou Bﬁ"&’:" St
si le mobile coupe la perpandiculaire 4 ce waypoint (voir schéma ci-dessous). i gy
- appuyer sur Enter

il - sélectionner la route désirée dans la liste {le nom du premier et du demier
X waypoint qui constituent la route sont affichés a droite du numéro de la route),
' - appuyer sur Enter
- sélectionner le sens de parcours de la route
- appuyer sur Enter
- sélectionner le premier waypoint 4 atteindre

MLR Electronique - VERSION 1.0 48 SP24
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_LISTE ROUTES |
W i
’u:r PUALLET -

ROUTE: 00 » FEFERL
RTE:-—=* UT:000.0H

A4 V.29, - ROU 3
OUTE: 00 » UALLET
CAF: RTE:

CHOLSIRLE SERS
DE PARCOURS DE
L ROUTE:

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction >ROUTE<.
- sélectionner EDI? dans la barre de choix

AATTEINDRE: - appuyer sur Enter
4ARRIERE [VALLET - sélectionner INTRO?
- appuyer sur Enter

- sélectionner et saisir les différentes zones d'enirée de la route (la saisie
compléte est détaillée dans e paragraphe V.28)
- sélectionner VALIDE? dans la barre de choix

- sur Enter.
- CHOISIR E DAT. P PISTE DE PP
FONCTION >ROUTE=<

(e — | [ s

~EDTTERBOUTE.

OUTE: 00 b PSPERL
Appuyer sur |a touche Page pour faire apparaitre la fonction >ROUTE< 269 ° e © ! R
- sélectionner M? dans la barre de choix 31 T SUR LES ROUTES:
- appuyer sur Enter DIS: « 1 KH
- sélectionner un des 3 modes d'affichage WIT: KHH| SPHCE RTE OCCUFE:
- appuyer sur Enter.

e e M =

HER: 3333 DT: 33>
e 1 (3

| SUF? HODTF® ATOE:
10—
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- sglectionner el saisir les différentes zones dentrée a modifier (changer,

| e Eﬁ“ﬂ: e supprimer ou rajouter des waypoints)

] St rout | ——— - sélectionner VALIDE? dans la barre de choix
. i e UALLET | —---—- - appuyer sur Enter.

£ St § RPN gy [ b ROUTE DATA 4

UALIDE? EFFACE:
[A1he E—

.- AVA RD'UN S NT DA R ACTIVE

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction >ROUTE<
- sélectionner ACT? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter TOURNE | ==sc==
- sélectionner AVANCE? Cuis el
- appuyer sur Enter. FSPERE | ~—-—-
UERTOL | -==---
m gt l] i
i FANFRIY (s
CESIR ~—=—==]| = |9 e==?] OB |t
PONT  -mm-em H
L — R -
UALLET -=---- :
e Note : pour effacer un waypoint il faut faire apparaitre les 6 tirets (——) et appuyer
e EoEEE sur Enter.

V.32, - SUPPRIMER UNE ROUTE OU TOUTES LES ROUTES (3)

Note : Renouveler 'opération pour avancer de plusieurs segments Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction >ROUTE<
- sélectionner EDI? dans la barre de choix

- | RO - appuyer sur Enter
- sélactionner SUP?
Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction >ROUTE= - appuyer sur Enter
- sélactionner EDI? dans la barre de choix - sélectionner la route & supprimer dans la liste
- appuyer sur Enter - appuyer sur Enter
- sélectionner MODIFIER? - appuyer & nouveau sur Enter pour confirmer si cela est demandé.
- appuyer sur Enter
- sélectionner la route & modifier dans la liste Mote : choisir SUP. TOUS pour supprimer toutes les routes,
- appuyer sur Enter
WILR Elacironique - VERSION 1.0 52 ST e - VERSION 1.0
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Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction *ROUTE=
- sélactionner ACT? dans la barre de choix

- appuyer sur Enter
ml"ﬂ STOP? dans la barre de choix
- appuyer sur Enter.
MLR Electronique - VERSION 1.0 A T

VI - PARAMETRAGE DE VOTRE APPAREIL

Dans les 3 niveaux vous trouversz la fonction *MENU<. Dans cette fonction
vous pourrez choisir vos propres parametres correspondant a votre utilisation
de votre GPS. Il y a 4 sous-menus dans le menu NIVEAU 1 et 6 dans les
menus des NIVEAU 2 et NIVEAU 3.

A partir du niveau 2, deux fonctions complémentaires sont disponibles & partir
du sous-menu CALCUL?: DISTANCE/CAP entre 2 Waypoints et

LEVER/COUCHER du soleil. Ces 2 fonctions sont décrites dans le chapitre
pracédent.

Vi1, - PARAMETRAGE NIVEAU 1

Appuyer sur la ftouche Page pour faire apparailre la fonction

>MENLU NIVEAU1<

UTILISATEUR
FOsITION/CAF ¥
UMITES

Dans MENU NIVEAU 1, 4 sous-menus sont disponibles :

NIVEAU 7, il permet de choisir un des 3 niveaux d'ufilisation.

UTILISATEUR 7, il permet d'ajuster les parameétres ufilisateur suivants :
langue, nom, code, zone d'utilisation et décalage horaire.

POSITION/CAP ?, Il permet d a]uttlr les pmmam liés & la position et au
cap : format de carte, coordonnées gwﬂq.ras mode de calcul (20/3D)
et corraction compas.

UNITES 7, il permat de choisir 'unité de distance et 'unité d'altitude.
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V1.2, - PARAMETRAGE NIVEAU 2 ET NIVEAU 3
Dans les niveaux 2 et 3 la liste des sous-menus est identique.

Appwnlt; sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction
>MENU NIVEAU2<, si nécessaire choisir d'abord le NIVEAU 2 (voir

paragraphe précédent).
-

UTILISATEWRT
FOSITIONSCAF ?
UNITES

FORT SERIE T
ChRLCHL Y

(I — |

Dans MENU NIVEAU 2 (ou 3), 2 sous-menus supplémentalres par rapport au
niveau 1 sont disponibles :

PORT SERIE 7, permet de choisir le format de I'entrée numérique, le format
de la sortie numérigue et d'activer ou désactiver le port série.

CALCUL ?, permet d'activer la fonction DISTANCE/CAF enire 2 waypoints et
la fonction LEVER/COUCHER du soleil (ces 2 fonctions sont décrites dans le

chapitre précédent).

Mote : les formats d'entrée série et de sortie sérle sont décrits en annexe 1.

.- PA At POR

1.3.1. - T

. 5i vous connectez votre SP24 & un récepteur DGPS ou & un ordinateur
personnel pour charger des waypoints, vous devez sélectionner le format de
communication adéquat parmi les formats disponibles,

Dans le sous-menu PORT SERIE? (MENU 2 ou 3), choisir le format
DIFFERENTIEL si vous souhaitez connecter votre GPS & un récepteur de
comections différentielies et le format NMEA si vous souhaitez le connecter a
un ordinateur P.C.

- CHOI
Si vous connectez votre SP24 & un aulre appareil de navigation (pilote
automatique, centrale de navigation, mﬁdm. radar...) ou & un ordinateur
personnel, vous devez chaisir le format dq,gurmnunlmﬁun adéquat. Le SP24
propose les formats les plus courants uftilisés dans le domaine marine
NMEA180/182 et NMEA183 (version 1.5, 2.0 et 2.3), ainsi que les formats
WPTS + ROUTES pour le déchargement des waypoints et des routes vers un
P.C. et TRACE pour le déchargement de la trace.

Le format NMEA183 est le plus complet et le plus récent des formats utilisés,
il comporte plusieurs types de phrases qu'll convient de sélectionner en
fonction du type d'apparell & interfacer (voir les spécifications constructeurs
de ces apparells). Dans votre SP24 vous pouvez acliver jusqu'a 8 phrases
NMEA183 parmi 20. Le détail des différents formats et des différentes
phrases se trouve en annexe 1.

Appuyer sur la touche Page pour faire apparaitre la fonction
>MENU NIVEAU 2< ou >MENU NIVEAL 3<
- sélectionner le sous-menu PORT SERIE 7
- appuyer sur Enter
- sélectionner SORTIE NUMERIQUE: Mbu sous-menu PORT SERIE
- appuyer sur Enter
- sélectionner FORMAT:
- appuyer sur Enter
- choisir le format désiré en fonction de volre application
- appuyer sur Enter
- sélectionner VALIDE? dans la barre de choix
- appuyer sur Enter

[ HERUNIERUES] —FORTSERIE Ea
NIVEAL? EMTREE WUNERTQUE:

UTILISATEURT HHER i MHERA 183 2.0
POSITIONSCAPT e i e A

UNITES?

ETAT FORT SERIE: AAN 5
RCTIF I AFE Ll
BHC HEH

GEAD uTE
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et 113 2.3 _ Vil- FONCTIONS ANNEXES

Annexe 1 : SORTIE ET ENTREE NUMERIQUES (NMEA)

Annexe 2 : FORMATS GEODESIQUES

Pour le format MMEA 183 vous pouvez sélectionner les phrases qui seront
émises en fonction de l'appareil & interfacer. Vous pouver sselectionner
chaque phrase individuellement ou sélectionner un choix de phrases
standard en validant STD1837 dans la barre de choix. Les phrases NMEA183
disponibles sont détaillées en annaxea.

Annexe 3 : LISTE DES ACCESSOIRES

_SORTIENUH. _ [ SORTIENUR, |
FORNAT: F[aaR | nsk FORMAT:
HHEA 183 2.3 g d kHE HHEA 183 2.3
e | e
ESHHEAL1E3: : :
PHRAS 1 P ure h: PHRASES NNEA 183;
E| ssap | zoa w5 L]
$LLE :HI AFE 650 4
a%‘ g gic | msk
-—— READ uTE
| il !
i1 w— i
!
= . T SERI

Lorsque le SF24 fonctionne sur piles il est possible de désactiver le port série
pour économiser celles-ci. Le symbale représentant un téléphone est affiche
dans la barre d'état quand le port série est actif.

Pour activer ou désactiver le port série choisir ETAT PORT SERIE dans le b
sous-menu PORT SERIE, appuyer sur Enter, choisir ACTIF pour rendre actif .
! la port série ou INACTIF pour le rendre inactif et appuyer sur Enter.

Note : pour Interfacer votre GPS avec un autre appareil assurez vous que le

port série est bien actif. Lorsque que le GPS est alimenté par une
alimentation extérieure le port série devient actif.

i

- ; . = P4
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1. - FORMAT NMEA 180 SIMPLE (FOUR PILOTE AUTOMATIQUE)

- ANNEXE 1 : SORTIE ET ENTREE NUMERIQUE (NMEA) - |

& bits de DATA, bit D7 = 0, bit D6 = 01 STOP bit, 1200 BAUDS, parité paire, cadence 4 s.
Le massage comporte un saul octet ol DO 4 DS indiquent 'écart de route en milles nautigues.

1 - FORMAT NMEA SIMPLE
(FOUR PILOTE AUTOMATIQUE)

2= NMEA 182 ou NMEA 180 COMPLEX

3 - NMEA, 183

4 - WAYPOINTS,ROUTES ET TRACE
4.1. Entrées numdriques das waypoints et routes
4.2 Sorties numérgues des waypoinis, routes et trace

page 2

page 2

page 2

page 10
page 10
page 11

o7 D& D5 D4 D3 D2 D Do
1 1 1 1 1 1 1 - Ecarl de route
maximum & babord

i) 1 1 0 0 0 0 Q - Sur |a trajectoire

0 1 0 0 0 0 0 i} - Ecart de route
maximum & tribord

Les donndes des formats NMEA 180 simple st NMEA 180 complex sonl émises

successivemant, : 3

2. - NMEA 182 OU NMEA 180 COMPLEX

8 bits de DATA, bit DT = 1, 1 STOP bit, 1200 BAUDS, parité paire, cadence 4 g,
Les caractéres du message sont des caractéres ASCI avec D7 = 1 I

§MPN XXX XTXXX XXDXX. XXX KXXDXXXXX

Début  Ecart de Azimut Latitude Longitude
Rodite an degrés
L = Babord 5 = Sud E=Est
R = Tribord N = Mard W = Ouest
nul ETX X = caractbre ASCIH
Fin de bloc
3. - NMEA 183

B bits de DATA, 1 STOP bit, sans parité, 4800 BAUDS,
Le format NMEA 183 est une succession de plusieurs blocs composés de caractires
ASCIIL, mmlaﬁFﬁmmlliﬂmm—hml.lﬂﬂmm

nuls (vides). Trois verslons de la norme NMEA 183 sont dans la SP24 :
Version 1.5, Version 2.0 et Version 2.3. Les varianies des versions sont
décrites pour chaque phrase concerme.

Version 2.0 et 2.3

| SGPAAM, ANV, AN, X.X, N, C--C * hh
AV ; entrée dans le cercle d'arrvée : oui = A | non =V

Vib&raa

NUMERICUE

LT page 2




AN : passage & la parpandiculaire du point de passage : oul = A non =V
XX, N : rayon du cercle d'arrivée en Mn

Version 1.5

€= -C : Identification du point de passage, en 4 letires

Version 2.0 et2.3:

C- -C : identification du point de passage, en 6 lattres

*hh : Contriile de la phrase

= APB ; pilote automatigue format B
Version 1.5
SGPAPB, AV, AV, 0.05,R,N, AV, AV, 000,M, C- -C, 268,M, JOULM
Varsion 2.0

SGPAPB, A/V, AV, 0.05,RN, AV, AV, 000,M, C- -C, 268,M, JOO(M *hh
Version 2.3

SCPAPB, AV, AV, 0.05,R,N, AV, AIV, 000,M, C- -C, 268 M, YOOLM,a *hh

ANV : destination valide = A non valide = V
ANV tout va bien = A, alarme de récaption = V J
0.,05,R,N : Ecart de route (XTE) en Mn avec direction R/L : L= babord ; R= tribord
ANV ; enirée dans le cercle darmivée ; oul= A, non ="V
ANV : passage & |a parpendiculaine du point de passags : oul = A, non =V
000,M : azimut magnétique de l'origine & la destination
268.M - azimut magnétique de la position actualie & la destination
XXX, M : cap magnatique a suivre vers le point de passage
Wersion 1.5
C- -C : identification du point de passage, en 4 letires
Version 2.0 :
C- -C: identification du paint de passage, en G leliras
“hh : Contrile de la phrase
Version 2.3 :
C- -G : identification du point de passage, en G letires
a ! Indication du mode de fonctionnement du GPS

A = Autonome

D = Différentiel

S = Simulateur

N = Données non valides
*hh ; Conirdle de la phrase

* BWC : point fixe el distance azimul
Version 1.5
S$GPBWC, 150858, 4T10.75,M, 00117.61,W, 269,T, 260.M, 1.36,N, C- -C
Version 2.0
$GPBWC, 150858, 4710.75,N, 00117.61,W, 269,T, 269,M, 1.36,N, C- -C*hh
Vershon 2.3
SGPBWC, 150858, 4710.75,M, 00117.61,W, 260,T, 260,M, 1.36,N, C- -C,a *hh
150858 : haure UTC
4710.75,N, DO117.61,W : latitude longitude du point de destination en cantiémes de minule

i - VLI SPRM
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i 260,T : azimut géographique
i 269,M : azimut magnetique
o 1.36,N : distance avec virgule flottante en Ma

~ Version15:
! | C-C: identification du paint de passage, en 4 letires
| Varsion 2,0

. G- -G : identification dupolntdapm,mﬁ-hth'ni
| *hh : ConfrOle de 1a phrasa .
" Version 2.3:
.-G - identification du point de passage, disponible en 8 lstires
a  Indication dumﬂimmﬂuﬁﬂmduw

A= Autonome

D = Différantisl

5 = Simulateur

H = Données non valides
*hh ; Contrle de la phrase

[l 1 0 L man -il |
GGA : données du point d'un systeme o positipnnemant

‘Varsion 1.5
SGPGGA, 063901, 4710.78,N, 00115.60W, Y, 08, 02.7, 0144,M, -049,14

s,
sion 2.0 2
| SGPGGA, 063901, 4T1OTEN, 00T1S.SOW, Y, 08, 127, 0144.M, -049,M, XX, 2222 47

Version 2.3
. o
 $GPGGA, 063901, 4710.78,N, 00115.60W, Y, 08, 02.7, 0144,M, -049,M, X.X, ZZZZ

Version 1.5

¥ : indicateur de qualité du GFS :
0 point non calculé
1 peint calculé en mode normal
zp-nintualmrimndnminﬂll

Version 2.0

¥ : indicateur de qualité du GPS :
0 point non calculd
Tpﬁhluﬂl:uléaﬂmnmdurmil
2 point calculé en e :

i mm.wﬂhpﬁﬂmﬂ_ _nmldmmﬂbut
Hﬂ?ﬁﬁﬁhmhﬂmummm.mmm-mm
! caleubé en mode diffénentiel.

0 point non calculé
1pdn1ml~u.iiarlnmdﬂﬂmdanﬂ_
Epoﬂmﬂdenrmdaﬂm
8 mode simulateur Iy 3 . *
XX: daadm“dlﬁémwm.unlqumﬂﬂhpﬂi ealcu mode différent
b mﬁmﬁummlammmmﬂwumm
' calculé en moda différentiel.

GGAC En centiémes de minute :

L pE3s0t : heurs UTC

BINEFE - SORTIE ET ENTFEE NUMERIGUE
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4710.78,N, 00115.60,W : |atituds et longitude an centidémes de minute

08 : nombre de sateliites en service (champ fixé & 2 caractéres)

02.7 : HDOP, dilution horizontals de la précision i
0144, M : altitude par rapport au niveau moyen de la mer en métre

<049.M : différence entre I'ellipsoide WGSE4 el le niveau moyen de la mer

W : identigues sauf Ia latitude et la longliude en millikmes de minute

Eorme : identique .
Varlables uliiisées : identiques sauf 1a latitude ef 1a longifude en dix miliémes de minute

s GLL : iatitude et longitude
Version 1.5
$GPGLL, 4T10.74 N, 0011580, W
Varsion 2.0
$GPGLL, 4710.74,N, 00115.60,W, 080523, A/V *hh
Version 2,3
$GPGLL, 4710.T4,N, 00115.60,W, 080523, AV .a*hh
Version 2.0 :
DBO523 : haure UTC
ANV : paint valide A, non valide V
*hih ; Contrle de la phrase
Version 2.3 :
080523 - haure UTC
AV ; point valide A, non valide Y
a : Indication du mode de fonctionnament du GPS
A= Autonome
D = Différentiel
§ = Simulateur
N = Données non valides
*hh : Conirdle de la phrase

47T10.74,N, 00115.60,W : |atitude et longitude en centiémes de minute

Eorme : identique
Varigbles ulilisées : identiques sauf latitude et longliude en millidmes de minute

+ GSA ; données de position du GPS
Version 1.5
SGPGSA, a, X, XX, XX, XX, 04, XX, XX, XX, XX, XX, XX, XX, X, XX, XX, X.X
Version 2,0 et 2.3

SGPGSA, a, X, XX, XX, XX, X, X3, XX, M0, XX, 304, 20, 20K, 30, XX, XX, XX *hh
a : M = manuel, avec action pour fonctionner en 20 ou 30
A = mode 2D/30 automatique
X : 1 = point non valide, 2 = Mode 20, 3 = Mode 3D

ANMEXE 1 NUMERHILE UEE T =7
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XX (12 fois) | Numéros des satellites, nul pour les champs non ulilisés
XX : donndes de position perpendiculaire (PDOF)

X.X : données de pesition horizontale (HDOP)

. X.X:donndes de position verticale (VDOP)

Version 2.0 at2.3:

*hh : Contrdle de la phrase

ISy - SEDEITEeS an VLI
fersion 1.5
SBPGSV, X, X, XX, XX, XX, KOG, XX........, XX, XK, X0, XX
Wersion 2.0 et 2.3

PGEV, X, X, XX, 3, 300, D00L, XX......., X0, XK, X0, XX *hh
X : nombre tolal de messages (1 4 3)

X : numéro du message (1 4 3)
XX : nombre tofal de satelites en vue

. XX : numéro du satellite
b XX : élévation an degrés
e YO0 : azimut en degrés
XX : rapport 5/B, nul quand le sataliite n'ast pas suivi

t Répéter 4 fols maximum, champs nuls =i mains de 4 satellites dans une phrase
Version 2.0 et 2.3:

i *hh : Contrdle de la phrase
. S inlerface ou necepis a1
 Version 1.5
SGPMSK, X.X, M, X.X, M,
. Mersion 2.0
. $GPMSK, X.X, M, X.X, M, *hh
"'Vumz.s
- SGPMSK, XL, M, XX, M, , “hh

XX : fréquence de la balkkse (283.5-325.0 kHz)

M : cholx de la fréguence : Manual

¥.X - débit dinformation de la balise ; 100 ou 200 bit's
M : choix du débit dinformation : Manuel
Version 20el 2.3 :
*hh : Contrdle de la phrase

3 ! informations minimalas pour (a navigauon
sian 1.5 et 2.0
IMB, ANV, 0.00,R, W- -W, C-- C, 4710.699 N, 00117.697,W, 001.3, 265.0, 000.0, A/V *hh

Version 2 3

ANV : donndas valides = A, non valides =

8, AV, 0.00,R, W- -W, C- - C, 4710.699,N, 00117.697,W, 001.3, 269.0, 000.0, AV ,a*hh

TER BT ENTH T =
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0.00,R : cart de route (XTE) limité 4 5.93Mn

4T10.688,N, 00117.687,W : |atitude et longitude du point de destination en milliémes da
minute

001.3 : distance a la destination limitée a 989.9Mn

269.0 : azimul vers la destination en degrés

000.0 : vitesse finale & la destination an Nd

ANV : entrée dans le cercle d'amivée ou passage 3 perpendiculaire du point

*hh : Contrdde de la phrase

Version 1.5 ¢
W- - : identification du point de passage d'orgine, an 4 letires
C- -C : identification du point da passage, en 4 letires
Version 2.0 |
W- -W - identification du point de passage d'ongine, en 6 letires
C- -C : idenfification du point de passage, en 6 lelires
Version 2.3
W- =W : identification du point de passage d'origine, an 6 lettres
C- -C ; jdentification du point de passage, en G latires
a : Indication du'mode de fonctionnement du GPS

A= Autonome

D = Différentiel

§ = Simulateur

N = Donnéas non valides

EEMARQUE
Salon la norme NMEA, les phrases RMB et RMC doivent étre émises simultanément.

= RMC ; données minimales
Version 1.5, 2.0 _
$GPRMC, 0T0206, AV, 4T10.756,N, 00115.580,W, 000.0, 134, 080498, 000,W “hh
Version 2.3
SGPRMC, 070206, AJV, 4T10.756,N, 00115.580,W, 000.0, 134, 080498, 000,W.a “hh
070206 : haure UTC
AV point valide = A, non valide = V
4710.756,M, 00115.580,W : Iatitude et longitude, millidmes da minula
000.0 : vitesse par rapport au fond en noeud
134 : route par rapport au fond vral an degré
0E0498 : date
000,W | correction compas
*hh . Contrile de la phrase
Version 2.3:
a ; Indication du moda de fonctionnement du GPS
A = Autonome

Version 1.5
$GPVTG, 134,T, 000,M, 000.0,N, 000.0,K

ANMEXE 1: SORTIE ET E E V0 4Pz
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fersion 2.0

G, 134,T, 000,M, D00.0,N, 000.0,K *hh
23

. 134T, 000,M, 000.0,N, 000.0,K.a *hh

134T : route vraie an degrd
000,M : route magnétique en dagré
000.0,N ; vitesse an noauds
000.0,K : vitesse en KMH

Version 2.0 :

*hh : Contrdle de la phrase

Varsion 2.3:

a : Indication du mode de fonctionnament du GPS
A = Autonoma

$GPXTE, ANV, AV, 0.00,LN *hh

sion 2.3

ANV, ANV, 0.00,LN .a"hh

ANV : point valide = A ; nan valide =V

AV : point vallde = A ; non valide =V ! y

0.00,L,M ; écart de route en Mn avec direction RIL : L = babord, R = tribord

Version 2.0:

*hh ;: Contréle de la phrase

Varsion 2.3

a - Indication du mode de fonctionnement du GPS
A = Autonome
D = Différantial
5 = Simulateur

N = Données non valides
*hh : Controle de la phrase

070252, 08, 04, 1998, XX, YY*hh .
070252 : Haure UTC

08 : jour UTC
04 : mols UTC

V1.0 5Pg
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1998 : annde UTC
XX : désignation de I'heure de zona locale de 00 & +/- 13h

Varslon 208123
YY : désignation des minutes de zone locale
*hh : Contriile de la phrase

+ ZTG : heure et durée restante du trajet
Vearsion 1.5
$GPZITA, 153252, HHmm0O, C- -C
Version 20et 2.3

SGPZTG, 153252, HHmmOO, C- -C*hh
153252 : heura UTC
HHmmOD : durée restante du irajet, HH de 00 & 99, mm de 00 & 59,

Version 1.5
C- -C : identification du point de passage, en 4 letires
Version 2.0 et 2.3

C- -C ; identification du point de passage, en 6 lalires
*hiy : Contréle de |a phrase

=PML2 : programmation du récepteur différentiel
SPMLZ, 000X, 0,Z
M0LXY | fréquence DGPS en KHz
Z : vitesse de transmission : 1 = 100 BAUDS, 2 = 200 BAUDS

=PML3 : réception du récepteur différentiel
SPML3, XX, YYY, ZZZ_Z, WW NNNM,E*hh
XX : note da réception
¥YY : taux d’emeur de réceplion différentiells
LIZ T ; frtquence DGPS an KHz
WW : nombre de satellites corrigés
NNNN : Numéro de station différentialle
E : Elat da |a station
*hh : Contrile de la phrase

+ PMLS ; grille des coordonnées

$PMLS, 00000000, 4710.7056,N,00115.6084 W*hh
4T10.TO5,N : latituda |, N/'S
00115.698,W : longitude, EAW
MOOO0000X = 1/1000MIN pour latitude et longitude en millémes de minute
XXO0O00000K = 1/100MIN pour latitude et longltude en centiémes de minute
KOOO0OOMXX = SECONDE pour latitude et longitude en seconde
0000000 = LITM pour position an LITM
OO0 = LAMBERTS pour position en Lambert
00000000 = L2 ETENDLU pour position en Lambert Etendu
XOOOOMXXXX = GRADES pour position en grades
J0000DOOMKX = GRBRIT pour position en Grille Britannique
000000000 = GR.IREL pour position an Grille Ilandsise
J000OCOOOCE = GR.REUN pour position en Grille de e de la Réunion

AFFIERE 7 SORTIE ET ENTREE NUWERIGUE
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0000000 = GR.SUIS pour pesition en Grilla Suisse
0000000000 = GR.TAIW pour position en Grille de Taiwan
HOOOOO000L = GR.UTILIS pour position en Grille utiisateur
*hh : Contride de la phrase

4 la GPS ne calcule pas la position, la phrase suivante : SPMLS,V,,,,"hh

I - WAYPOINTS, ROUTES ET TRACE

1Immmd'mmmmp.c.mwpﬂmHMWMWmmmﬁm

votre GPS, en silectionnant le formal de sortie WPTS #+ RTES' ou TRACE.

11 est aussl

possible de charger & partir d'un P.C. des waypoints ou des routes dans votra GPS.

1. ENTREES NUMERIQUES DES WAYPOINTS ET ROUTES

|
i

RERE 1 SORTIE ET ENTREE NUNERIGLE

Vires MLMmEericLse Por RCRPLION et P OINLE

8 bits de DATA, 1 STOP bit, sans parité, 4800 BAUDS,

PL, LI, h, gogag-99g. w, nnnnnn Ifcceccceccececceocecece] “hh
champs entre crochets sont faculfatifs

XX : 2 caractéres quelconques .
WL ; Latitede an milibmes de minute, ex : 47°10.715' = 4710.746

h:N =nord ou S = sud

gogog-aog © Longitude en milliémes de minute, ex M‘I'ﬁ.ﬂ_ﬁ"@ﬂﬂ‘lﬁ.

w: E =est ou'W = puast

nnnnn | Nom du WPT : six caractéres formés des lettres A & 2, 0 48, espace, firet

i : loBne du WPT : caractére de 0 a O etde Al J

cocccecs | Commentaire de 22 caracténes formeés des letires A &2, 0 & 8, espace, tiret

(Facultatif) ;
*hh : Controle de la phrase

Les phrases doivent &lre espacées de 0,5 secondes enire elles

niree NUMenque pour 1a receplion o Wng 1Y i

rcec] [jcceeee] [,cecece] *hh

s champs entre crochets sont facuitatifs

30 : 2 caractéres quelcongues

& : Nombre total de messages composant une route
b : Numéro du message en cours

nn - Numéro de |a route entre 0 et 19 inclus

a.b, C, nn, cocece, ceccce [iecosce] [eooee] [eeccc] ecceoe] fecceec]

m:mwww:mmmmu&wuzmn.m,w

*hh : Contréle de la phrase

FUTILISATION ou 'EDITION de |a routs, ils seront remplacés par des tirets.

Le téléchargement d'une route peut demander plusieurs messages, mais ceux-cl devront
&tre émis dans ['ordre croissant el consécutivement.
ummmMnumhdeuzmﬂmMMmmIfamlﬂichamor
les WPTS avant lenval dune route. S| un ou des WPTS ne sont pas recohnus lors de

page 10
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-Bbihdﬂ DATA ‘ISTDF'bit ai'lupﬂ'ﬂﬁ MMD’B

SGPWPL, LI, h, g99gg.998, W, NMMNNNNICCCCCCCEEECEEcceeccoes "hh
I : Latitude an millidmes de minute, ex 47°10.715" = 4T10.715
h:N=nordou S = sud
99999999 : Longitude en millémes de minute, ex 001°15.826" = 00115.826
w : E = est ou W = ouest
nannnn ; Mom du WPT : six caractéres formés des lettres A 4 Z, 0 4 9, aspace, tirat
I : holne du WPT :caractérede 0 A0 etde AAJ
ccccecce | Commantaire de 22 caractéres formés des lettres A A Z, 0 4 9, espaca, liral
*hh : Contrile de la phrase

Nmmdnmrpﬂtspourlnmmmmm 000 & 9898

Le premier caractére du commentaire peul prendre es valeurs sulvantes ;
- A Ligne continue
- € Mouveau départ de ligne continue

erPRTE.-I.b.G nn, mm.mmmm.mn*hh
a : Nombre tolal de messages CoOMPoSAnt une rouls
b : Numéro du 8N COLs
nn : Numéro de [a routs antre 0 &t 19 incdus
ccccoe @ Nom du WPT ; six caractéres formés des leftres & & Z, 0 & 9, espace. tiret
*hh : Contrtile de la phrase

La transmission d'une roule peut demander plusieurs messages, mals ceuwx-ci seront dmis
dans 'ordre croissant 81 consécutivement.

Une route est composée au minimum de 2 WPTS et au maximum da 20.

Le nombre de messages composant une route vare de 14 4.

Dans le cas ou Fapparail ne contient pas de route, aucune phrase d'en-tite RTE n'est émise
par Fappareil.

Dans le cas ou Fapparell ne contient ni route, ni waypoint la phrase suivanie est iransmise
SGPWPL.,... "o ol xx représente le contrile de la phrase,

Dans tous les cas e contrdle dune phrase comespond & I'addition hexadécimale sans
refenue (ou exclusif) de tous les caractéres de la phrase (sauf le contrdle lui-méme), le § de
début de phrase et I'étoile précédent le controle. Cetta somme est convertie en 2 caractbres
ASCIl {049, A& F). Le caractére e plus significatif est iransmis en premier,
Exempla . - $GPGLL, 5057.970, N,00146.110,E, 142451, A*27. Le contrfile est e terme 27
en hexadécimal
- §GPYTG, 088.0,T,,,15.2,N,,*TF. Le contrdle est le terme 7F en hexadécimal

ANMERE 1 ; SORTIE ET ENTREE NUMERIGUE V0 B
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[ ANNEXE 2 FORMATS GEODESIQUES {

~Nom du format mﬁ-hm Nom affichés dans
menu
1 |Adindan, Moyen, Ethlopie, Soudan _1880 ADINDAN ETH-50U
2 |Adgooye { [AFGOOYE SOMALIE
3 |Ain_El 1970, Arable Saoudde international {AIN ABD 70 ARAB
|Ain_El_Abd 1970, Barhaln International ﬁ%muﬂu
Provisional_South_American_1956_moyen, [International E SUD 56
Ballvie, Chill, Colombie, Equataur, Guyane, [y
Pérou Vénazusla
8 |South American_1888_moyen, Argentine,  [South_Amarican_1868 |4 E SUD 68
|Balivis, Brési, chili, Colombbe, Equataur, a
Gu-_nm. Parnguay, Pérou, Trinklad &
Tobage, Véngzusla
7 mmm‘im _1880 A 43
ARC-1850_moyen, Botswana, Lésatho, Clarks_1880

9 |ARC-1960_moyen, Kenya, Tanzanie

Zimbabwa

10 M:MSWIW

11 |Australian_Geodstic_1966

12 _[Ausiralian_Geodetic_1954

22 1803, Sulsse

23 |Provisional_South_Chilean_1963

24 |Chua_hstro

25 |Carega_Alegre

26 |Dabola, Guinee

77 |Djakaria(Balavia]

28 |Europaai _1B50_may=n_Autriche, Baigigue,
[ ark, Finlendea, Franca, W
Glbraltar, Grisce, labe, Luxembourg, Pays-
Bas, Norvige, Porlugal, Espagne, Sobde,

26 [Ewapean_1950_moyen, Autiche,
Danemark, France, Allemagne, Pays-Bas,
Suilsse

Koweit, Arable Saoudite
31 |Eurppean_ 1850 Chypra

30 |Europaan_1850_irag, mJMUMIM

Intermnaticnal

EUROPE 1850 - 03

EUROPE 1050 - 04

AHMEXE 2 - FORMATS GEODESIOUES
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EUROPE 1850 - 05

EURDPE 1950 - D6

EUROPE 1850 -07 |

72 |Minna, Nigéria Clarks_1880 NA NIGERIA
73 [Monkserrat Island Asiro 1958 Clarke 1880 1058
i |M'Fu-aim Gabon Ciarke_1880 MPORALOKO GAB
' Ciarke_1866 N AMERICA 1827 1
Clarke 1866 1u AMERICA 1927 2
77T |[North Amerkca_1927_Canada Clarke 1866 ~ [N AMERICA 1927 3
ANMEXE 2 - FORMATS GEOUESIJES Vi
page 2

78 [Norih_America 1927 Conus Clarke_1866 [N AMERICA 1927 4
79 |Morth_America_"83_Amérique centrale, GRS _80 ]H AMERICA 1983
B0 _|Nahewan, Arabie Sacudite Clarke_1880 NAHRWAN ARABIE
[81_|Nahewan, Emirats Arabes Unis Clarke_1880 MAHRWAN E.AU,
[ [Nahmnﬂ. Cman Clarke_1880 MAHRWAN OMAN |
83 |Naparima_ BWI, Trinidad et Tobago Intermational HAPARIMA BWIT T
B4 [NTF | Clarke_1880 ||mrc|..tﬁ 1880
Ig_s Obaervatorio_1838, Acores International _ ERV 1938 ACO
Ig.‘;_ Okd_Egyptian, 1907 o L %IL:F“— YPTE 1807
7 |Old_Hawalian_moyen, Hawail, Kaual, Maui, |Clarke_1866 HAWAI
Dahu
B8 |Cman Clarke_1BA0 [OMAN
|68 [Ord_Survey_G_Britain_1536, Moyen, Riry ORD SURV GB 36 1
Angieterre, lle de Man, Ecossa, lles
Shetland, Pays de Galles
90 |Ord_Survey G _Britsin_1936, Biry ORD SURV GB 36 2
1 [Ord_Survey G_Britain_1536, Angleterrs, lle |Airy ORD SURV GB 36 3
| |de Man de Galles
a2 w_:a:.:luwj_m_ma. Ecosse, les  |Airy ORD SURY GB 36 4
83 |Ord_Survey_G_Britain_1036, Pays de Galles |Alry
94 |Pico_De Las Nieves Indternational
|85 |Point 58, moyen, Burkina Fase, Niger Clarke_1880
58 |Pointe Moire 1848, Congo Clarke_1880
]ur—]'m Sanio 1936, Porto Sanio, Madeire | Intermational
|98 [Puerio_Rico Clarke_1866
B9 |Qatar National Intarnational QATAR NATIONAL
100|Qomoq, Greenkand International QORNOG GREENLND |
107 |Rome._1840, Sardaigne [Intemnationai [ROME 1940 SARDA
102 |Santa_Braz, Acores Intermational |SANTA BRAZ ACOR
103 |Schwarzeck, Namibie Bessel_1841_[Namibia) [SCHWARZECK NAMI |
104 [SGS 1985 |56GE 85 |5GS 1085
105 |Suede RT 80 |Bessel_1841 SUEDE RT 80
106 | Tahitl, Mooréa |irternational MOOREA
107 | Tatwan |GRS_87 AIWAN
1mEmn-m_umm_1m, Madagascar [International ANANARIVE 1925
109 |_1048, Brunei, est malaysis Everast 1830 1848
110|Tokyo_mayen, Japon, Corbe, Okinawa Bassel 1841 MOYEN
111 |VIlL_Levu_1316, Fidp Clarks_1880 fIT1 LEVU 1918
112|WG5-72 WGS-T2 Eln
113[WGS-84 WGS-84 [WGS 84
114 Yacare, Uruguay —[intermational ACARE URUGUAY
115 , Surinam [nternational DERLI SURINA

& - FORMATS GEODE
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- ANNEXE 3 LISTE DES ACCESSOIRES POUR 5P24 -

<]

H it o

Cordan d'aimentation maznmccu-dummm_

{RS232), version avec fils pour liaisons extérisures par doming,

| cordon dalimentation 10 & 20 valts CC et de Raison numénque
entdérieuns.

[RS232), avec prisa alluma-cigares pour 'alimentation

Condan de llalson numéngue (RS232) mmursuﬂm
connaxion directa aves la por séne (COM) du PC,

Cordon d'afimentation 10 & 20 volts CC et de Raison numérique
:Rsim.vmmmmmm“mmmﬂ
avec ks porl sécie (COM) du PC, avec fils pour llalsons alimantation
axtérigure par doming.

ek |
: ol

[

Cordon d'alimentation mazuvnltuﬂll.dtﬂllm
{RS232), version avec connectewr SUBS pour connexdon |
avec be port série d'un PC., prise allume-cigares pour
endibrigure,

| Comporte 2 axes de rotation plus une position pour flxation sur
cnison,

Support de fixation universel,

ACC03002

1 Comparte une boucle pour flxer & la ceinbure.

Sacoche de transport.

ACCO3004

‘| cas de chule par-dessus bord,

Housse complétemant étanche.
Protage voire GPS contre les intempéries of assura sa Nolbaison en
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| Comporte une antenne boule (diamatra | 13 cm) avec 10 mblres de
" |cable coaxial 82 un couplewr pour la connexion avec ke GPS,

il Emmmm»mnmum ANTOA006

R el <

el décharger des waypoints & partir d'un P.C.
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